
EZ-‐Robot	  
Powering	  Up	  and	  Connecting	  your	  Robot	  

	  
	  
To	  ensure	  proper	  maintenance	  and	  care	  for	  your	  robot,	  be	  sure	  to	  follow	  these	  steps	  every	  time	  you	  
power	  up	  you	  robot.	  
	  

1. Load	  EZ	  Building	  software	  on	  your	  computer.	  

2. Turn	  your	  EZ-‐Robot	  on.	  

3. Lay	  your	  EZ-‐Robot	  on	  its	  back,	  if	  possible.	  

4. Connect	  your	  robot	  through	  your	  wifi	  settings	  

5. Connect	  your	  robot	  to	  the	  EZ	  Builder	  software.	  

6. Sync	  the	  robot	  to	  its	  servo	  profile.	  

7. Stand	  up	  your	  Robot	  (or	  have	  the	  robot	  stand	  on	  its	  own	  from	  the	  “stand	  from	  sit”	  function)	  

	  

	  


